Fartgydesign og beslutningsstgtte

Karl-Johan Reite,
SINTEF Fiskeri og havbruk

SINTEF



Innhold

B Verktgykassa
® Bruksomrader

SINTEF

Operasjonelle
data

Analyse

Simulering

Opumalsiering

"Big Data"

SINTEF Fiskeri og havbruk AS



Verktgykassa
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Simulering: "Hva skjer dersom...?"

Et fartgy gar med konstant kurs og fart.
Propellstigningen forandres. Hva skjer?
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Simulering - demo
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Tilstandsestimering: "Hva skjer na?"

B Kombinerer malinger og en matematisk modell

Eksempel: Fartgy

B Ungyaktig maling av posisjon "av og til"
W Hvor er fartgyet?

® Minner det om bestikkregning?
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Tilstandsestimering - demo
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Optimalisering: "Hvilke valg er best?”
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Optimalisering - eksempel

Tenkt eksempel:

Hvor lenge kan jeg vente med a snurpe for at nota ikke skal
komme under 89 m?

Maks notdybde, avstand fra 89 m

[[Evaluering av godhet

Input
Tid for snurping

\{Optimaliseringsrutine
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Operasjonelle data
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"Big Data"

® Det finnes et utall av definisjoner

B Big Data omfatter mater a handtere og gjgre analyser pa
datamengder som krever mer enn det som er praktisk a
samle | en datamaskin

B Kommer fra de store internettselskapene
@ Fordeler data mellom tusenvis av servere | parallell
B Sender oppgaver til dataene | stedet for omvendt
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Bruksomrader

® Trening

B Operasjonell beslutningsstatte
@ Design av fartgy — skrog

® Design av fartgy — utstyr
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Trening | simulator
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Operasjonell beslutningsstatte

B Hvordan gjgre det jeg gjgr na mer effektivt?
m Operasjonelle data eller simulering. Eksempel: PurSense

B Hvordan star redskapen na?
m Tilstandsestimering. Eksempel: Tralovervaking, bolkemerking

W Hva er veervinduet for denne operasjonen?
m Operasjonelle data og simulering

B Hvordan star redskapen om X minutt?
m Prediktiv simulering

W Hva bgar jeg gjgre fremover?

m Prediktiv simulering + optimalisering, (MPC). Eksempel:
Tralstyring
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Design av fartgy — skrog

¥ Forventet bruksmgnster? Hastighet, dypgang, stabilitet
B Hvordan pavirker skrogform ytelse i ulike veerforhold?

B Operasjonelle data. "Big Data".
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Design av fartgy — utstyr

® Valg av hovedmotor, fremdriftslgsning, hjelpemotorer,
propell, gir,...

B Forventet driftsprofil € Operasjonelle data + rederi

¥ Evaluering av ulike lgsninger € Simulering

B Finne beste lgsning € Manuelt eller optimalisering
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Metode vs. anvendelse

Trening | Operasjonell Skrogdesign | Utrustning
beslutningsstatte
Simulering O O O O
Tilstandsestimering O
Optimalisering O O .
Operasjonelle data O . O O
"Big Data" O . O
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Pastand

Simulering, tilstandsestimering,
optimalisering, operasjonelle data og
"Big Data" kan bidra til skreddersydde
fiskefartay som blir drevet optimalt...
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Seine progress
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Ringnot — driftsprofil
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Valg av utstyr — optimalisering
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